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INFORMATIONS

COMPLEMENTAIRES

ZONE D’OBSTRUCTION
Cocher les zones obstruées

Vue de coté
POSITIONNEMENT

Vue de derriere

Cocher la position dans votre application

Horizontal |:|

Oblique

descendant

[]

Temperature

Humidité

Agents
Corrosifs

Oblique
montant

L]

MODE DE FIXATION DESIREE

e

Frontale

>

Par la base - Latérale

Ambiant Utilisation
Chaud (+80C)
Froid (-0 C)
Humide Préférence

moteur
(marque)
Arret
d’urgence

Non-humide

Présent
Non Présent

Bas

Haut
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Arriére

Continue 24h/7
Soutenue 8h par jour
Occasionnel

Frein Requis
Frein Non-Requis




